
STEAM-SYS & Apitor דוגמאות תכנות

מהות הפעולה הפעולה

.הרובוט ייסע במעגלים נסיעה במעגלים

.הרובוט שלך ינוע עם אפקט אור וקול הנעה עם אורות וקולות

הצליל  . הרובוט שלך יגיב כילד זועם כשאתה מתקרב לחיישן
.ייפסק ברגע שאתה מחוץ לטווח החיישנים

"ילד זועם"

הרובוט יתקדם קדימה  . כשמתקרבים לחיישן הרובוט שלך יופעל
התנועה תיפסק מייד לאחר  . ואז יעצור LEDעם אפקט צבע 

. שיצאת מטווח החיישנים

הפעלת רובוט באמצעות חיישן

התקדם קדימה עם  , כשמתקרבים לחיישן הרובוט שלך יופעל
זה ייפסק מייד לאחר שיצאת מטווח . ואז עצור LEDאפקט צבע 

. יופיע במכשיר שלך"  "SuperBotאני , בינתיים. החיישנים

!הסופרבוטהנה מגיע 

.  הרובוט יגלה את המכשול בתנועה ויימנע ממנו אוטומטית הימנעות מפגיעה במכשולים

?איך להתקין סנסור

כיצד אוכל לשתף את הקוד שלי  
?עם מכשירים אחרים

הרצת קוד במצב לא מקוון  



S c i e n c e T e c h n o l o g y E n g i n e e r i n g A r t s M a t h e m a t i c s

נסיעה במעגלים

:הערות

ן חלה על הדגמים עם לחצן  "דוגמת הקידוד להל

.  ההפעלה מאחור

אם לחצן  " נגד כיוון השעון"-ל" בכיוון השעון"שנה 

.  ההפעלה של הדגם שלך מקדימה

כמו דרקון , מומלץ לדגמים שנראים כמו מכונית

.'סומו רובוט וכו, טייגר מרכבה

.הרובוט ייסע במעגלים

.מהירות, כיוון הנסיעה, איזה מנוע יופעל: ניתן לשנות את הפרמטרים בתוך התכנות כגון
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וקולותהנעה עם אורות 

:הערות

הקידוד שלהלן חלה על הדגמים עם לחצן  דוגמת 

.  ההפעלה מאחור

אם  " נגד כיוון השעון"-ו" בכיוון השעון"החלף 

.לחצן ההפעלה של הדגם שלך מקדימה

.הרובוט שלך ינוע עם אפקט אור וקול

,  צלילים, צבעי אורות, ידלקולדיםאיזה : ניתן לשנות את הפרמטרים בתוך התכנות כגון

'וכו, כיוון נסיעה
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"ילד זועם"

:הערות

.חיישנים ברובוטהתקן 

.יש לוודא את עוצמת הקול בנייד

למצב  בהתאם " 2חיישן "ל" 1חיישן "לשנות ניתן 

בפועל

הצליל ייפסק ברגע שאתה מחוץ  . הרובוט שלך יגיב כילד זועם כשאתה מתקרב לחיישן
.לטווח החיישנים

.התכנותבתוךפרמטרים רביםניתן לשנות 
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הפעלת רובוט באמצעות חיישן

:הערות

"  נגד כיוון השעון"-ו" בכיוון השעון"החלף 

.במידת הצורך

.בדוגמהאת המהירות על ידי שינוי המספר שנה 

.  ואז יעצור LEDקדימה עם אפקט צבע הרובוט יתקדם . יופעלכשמתקרבים לחיישן הרובוט שלך 
.  מייד לאחר שיצאת מטווח החיישניםהתנועה תיפסק 



S c i e n c e T e c h n o l o g y E n g i n e e r i n g A r t s M a t h e m a t i c s

!הסופרבוטהנה מגיע 

:הערות

"  נגד כיוון השעון"-ו" בכיוון השעון"החלף 

.במידת הצורך

.בדוגמהאת המהירות על ידי שינוי המספר שנה 

זה . עצורואז  LEDהתקדם קדימה עם אפקט צבע , לחיישן הרובוט שלך יופעלכשמתקרבים 
במכשיר  יופיע "  "SuperBotאני , בינתיים. ייפסק מייד לאחר שיצאת מטווח החיישנים

. שלך
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הימנעות מפגיעה במכשולים

:הערות

.חיישנים ברובוטהתקן 

"  נגד כיוון השעון"-ו" בכיוון השעון"החלף 

.במידת הצורך

.את המהירות על ידי שינוי המספר בדוגמהשנה 

.  הרובוט יגלה את המכשול בתנועה ויימנע ממנו אוטומטית
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?איך להתקין סנסור

.פינים על יחידת הבקרה הראשית3החיישן בעל  התקן את מחבר 
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(1)? כיצד אוכל לשתף את הקוד שלי עם מכשירים אחרים

-נייד שולח 
. כדי להמשיך" Take"או " Share"לחץ על ". Code"בממשק " Share"על כפתור לחץ 

.  לטובת סריקה של הנייד המקבל QR-הצג את קוד ה

WIFIפונקציה זו מחייבת את שני המכשירים להתחבר לאותו :הערה
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-נייד מקבל 
.  השיתוףמהנייד השולח לטובת השלמת  QR-האת קוד סרוק 

(2)? כיצד אוכל לשתף את הקוד שלי עם מכשירים אחרים
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.כן? (ללא טאבלט או טלפון חכם)האם הרובוט יכול להריץ את הקוד במצב לא מקוון 

במצב לא מקוון קוד תהרצ

כדי  " Code"בממשק " Upload"לחץ על כפתור 
.  להעלות את הקוד לרובוט

.  הבקרה הראשיתיחידת את כבה 
5לחץ והחזק את לחצן ההפעלה למשך אז 

.  שניות כדי להפעיל אותו
יתחיל במצב לא מקוון ויפעיל את הקוד  הרובוט 

.באופן אוטומטי בהתאם לקוד שהועלה


